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Die ubersetzende und untersetzende
flexible Kraftubertragung

Die Aufgabe, drehende Bewegun-
gen von einer Achse zur anderen zu

tibertragen, kann auch durch Reib- Zahn-
rider, durch Riemen- oder und
Kettentrieb gelost werden. Bei ﬁ%b-
Zahn- und Reibridern ist der Dreh-
sinn beider Rider entgegengesetzt,
beim Riemen- und Kettentrieb ist er
gleich. Man kann aber auch durch
gekreuzten Riementrieb gegenlaufigen Riemen-
Drehsinn erzeugen (Abb. 8). ?ﬁdeetten_
e

Man beachte den Unterschied zwi-
schen dem Wellrad einerseits und den
Ridertrieben andererseits: Beim Well-
rad sind die Drehmomente von Gebrenster
Kraft und Last und die Drehzahlen Rfe,;i,i;_ “
der Kraft und der Lastscheibe gleich. trieb
Die anderen Triebe iibertragen eine
konstante Umfangskrafrt,
aber das Drehmoment ist am grofleren ‘ . _
Rad grofler, wihrend die Drehzahl (8) Drebsinn bei versdhiedenen

Riderwerken

kleiner ist.

Kettenrader und Ketten Synchron-Zahnriementriebe

Montagehinweise

Gunstige und ungunstige Anord- a -— -—
nungen sind aus nebenstehenden 8 / e A J/Vnz e
Skizzen zu ersehen. / & = Z H/ ’ N
In Konstruktionen, in denen sich ¥ ] Qd
ungiinstige Anordnungen nicht K . f -
umgehen lassen, und in Kon- Y 7
struktionen, bei denen grof3e Lauf- \ T < (
Der

ruhe bei hoher Umfangsgeschwin-
digkeit verlangt wird, kOnnen gute
Ergebnisse durch Kettenspann-
rader und durch Gleitschienen

erzielt werden. Bedeutung der verwendeten Zeichen Denotation of symbols used
a - Achsabstand [mm] a - Centre distance [mm]
o Trum-Neigungswinkel [°] o Angle of trum inclination [°]

Die Kettenrader missen fluchten B - Umschlingungswinkel [°] B - Wrapangle [*]
(spuren) d, — Wirkdurchmesser des Zahnriemenrades d, — Effective diametre of the pulley [mm]
: [mm] Fy — Tensioning Force [N]
Fy — Vorspannkraft [N] [ — Ratio
[ — Untersetzung I — Effective length of the timing belt [mm)]
L - Wirklange des Zahnriemens [mm] n, — rp.m.of small pulley [min-']
_Ketten.sp_annrad / n, — Drehzahl kleines Rad [min-1] n, — r.p.m.oflarge pulley [min-1]
Chain tensioning Wheel/‘ n, — Drehzahl groBes Rad [min-] p - Pitch [mm]
. p — Teilung [mm] P - Power to be transmitted [kW]
o P - zu Ubertragende Leistung [kW] z; — Number of teeth small pulley
—— z, — Zéhnezahl kleines Rad z, — Number of teeth large pulley
@ M z, — Zahnezahl groBes Rad zz — Number of tetth of the timing belt
N Gleitschiene / Sid rai S = e 4 = T

Zahnluckenprofil / Tooth space profile

Teilungspolygon
Pitch polygon
polyg n,;

Trum-Neigungswinkel/Angle of trum inclination

o = arcsinfp -(z,-21):(2-n-a)]

Umschlingungswinkel — definiert fiir kleines Rad / Wrap angle — defined for the small pulley
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Zahnriemenlange — naherungsweise / Timing belt length — approximately

Zahnbreitenprofil / Tooth space profile b 2
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